Lagernavigation (optional) fiir

zeitoptimierte Zielanfahrt

Zweifache Energieriickgewinnung
und effektives Energiemangement

Hohe Flexibilitat durch modularen
Aufbau und RFID-Technologie

TUV-zertifiziertes Steuerungssystem

48-Volt-Drehstromtechnik
fiir hohe Beschleunigungen

Ergonomischer Arbeitsplatz mit

o e SR

hohenverstellbaren Bedieneinheiten

EKS 210/EKS 312

Vertikalkommissionierer (1000 kg/1200 kg)

Die Kommissionierer EKS 210/312 stehen fur
hochste Pickleistung im Hochregallager. Beide
Fahrzeugkonzepte sind fir das jeweilige Ein-
satzumfeld optimiert. Der EKS 210 mit 1000 kg
Tragfahigkeit und Kommissionierhohen bis
7845 mm ist speziell fur die freie Verfahrbarkeit
im Breitgang konzipiert. Seine schmale Rah-
menbauweise von nur 900 mm bietet ein
Maximum an Wendigkeit. Der EKS 312 mit
1200 kg Tragféhigkeit und Kommissionierhohen
bis 11.345 mm bietet Hochstleistung beim Um-
schlag. In puncto Flexibilitat, Wirtschaftlichkeit
und Ergonomie setzen beide Kommissionierer
erneut Mafstébe:

® Der Jungheinrich-Systembaukasten bietet Flexi-
bilitdt und eine Vielzahl von Anpassungs-
moglichkeiten fur die Zukunft. Mit modular
aufgebauten Lastaufnahmemitteln wie Platt-
formen, begehbaren Lastteilen oder Zusatz-
huben. Mit einem Adaptersystem zur flexiblen
Gestaltung von Kabinenbreiten und elektro-
nisch gerasterten Hubgerusten.

Dank der integrierten Lagernavigation (op-
tional) kommunizieren die Steuerungsrechner
des EKS direkt mit dem Lagerverwaltungs-
system. Die Zielpositionen werden automati-
siert angefahren. Der Fahrer bleibt entspannt,
Fehlfahrten werden vermieden, Produktivitat

und Pickqualitat verbessern sich entscheidend.
Die 48-Volt-Drehstromtechnik steht dabei fur
starke Beschleunigung und hohe Hubge-
schwindigkeit bei gleichzeitig konkurrenzlos
niedrigem Energieverbrauch. Der Vorteil: volle
Einsatzfahigkeit Gber 2 Schichten im Normal-
betrieb ohne Batteriewechsel.

Dem EKS-Bediener ertffnet sich diese Leistung
mit spielerischer Leichtigkeit. Die Kabine
bietet einen groBzlgigen Arbeitsplatz mit
ausgezeichneten Sichtverhéltnissen. Im Mittel-
punkt stehen dabei die zweigeteilten, héhen-
verstellbaren Bedieneinheiten und das groB-
flachige Display.

JUNGHEINRICH



EKS 210/EKS 312
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Richtwerte fiir Arbeitsgangbreiten (mm)
bei Schienenfiihrung
Palettenlange (I¢) | Palettenbreite (b,) | Ast | Ast,/VDI theoretisch Ast; praktisch
L-Ausfiihrung EKS 210 L EKS 312 L EKS 210 L EKS 312 L
800 1200 1600 1600 3139 3328 +500
1200 1200 1600 1600 3496 3684 +500
1200 800 1200 1200 3426 3612 +500
Z-Ausfiihrung EKS 210 Z EKS 3122 EKS 210 Z EKS 3122
800 1200 1400 1400 3047 3235 +500
1200 1200 1400 1400 3412 3599 +500
1200 800 1100 1200 3351 3537 +500
bei Induktivfiihrung
Palettenlange (I¢) | Palettenbreite (b,) | Ast Ast./VDI theoretisch Ast, praktisch
L-Ausfiihrung EKS 210 L EKS 312 L EKS 210 L EKS 312 L
800 1200 1650 1650 3139 3328 +1000
1200 1200 1650 1650 3496 3684 + 1000
1200 800 1250 1250 3426 3612 + 1000
Z-Ausfiihrung EKS 210 Z EKS 3122 EKS 210 2 EKS 3122
800 1200 1450 1450 3047 3235 + 1000
1200 1200 1450 1450 3412 3599 +1000
1200 800 1150 1250 3351 3537 + 1000




Technische Daten nach VDI 2198

1.1 | Hersteller (Kurzbezeichnung) Jungheinrich Jungheinrich Jungheinrich Jungheinrich 1.1
1.2 |Typzeichen des Herstellers EKS 210 L EKS 312 L EKS 210 Z EKS 3122 1.2
- 1.3 | Antrieb Elektro Elektro Elektro Elektro 1.3
."5’ 1.4 |Bedienung Kommissionierer | Kommissionierer | Kommissionierer Kommissionierer | 1.4
}’é‘ 1.5 | Tragfahigkeit/Last Q) 1,0 1,27 1,0 1,27) 1.5
Sl16 Lastschwerpunktabstand ¢ (mm) 400 400 400 400 1.6
¥ 1.8 |Lastabstand X (mm) 350 325 350 325 1.8
1.9 [Radstand y (mm) 1325 1515 1325 1515 1.9
1.10 | Mitte Antriebsrad/Gegengewicht z (mm) 210 235 210 235 1.9
= 2.1 |Eigengewicht kg 2950 3750 2850 3650 2.1
é 2.2 | Achslast mit Last vorn/hinten kg 3116/914 3624/1207 3066/864 3574/1157 2.2
g 2.3 | Achslast ohne Last vorn/hinten kg 1440/1510 1890/1860 1390/1460 1840/1810 2.3
?, 3.1 |Bereifung Vulkollan® Vulkollan® Vulkollan® Vulkollan® 3.1
2 3.2 |ReifengroBe, vorn 150x95 150x95 150x95 150x95 3.2
E 3.3 | ReifengroBe, hinten 250x80 343x110 250x80 343x110 3.3
_E; 3.5 |Réder, Anzahl vorn/hinten (x=angetrieben) 2/1x 2/1x 2/1x 2/1x 3.5
& 3.6 |Spurweite, vorn b, (mm) 775 875 775 875 3.6
4.2 | Hohe Hubgerust eingefahren h, (mm) 23307 33302 23302 33302 4.2
4.4 [Hub h; (mm) 3000 5000 3000 5000 4.4
4.5 | Hohe Hubgerust ausgefahren h, (mm) 53202) 7320?) 53202) 73207) 4.5
4.7 | Hohe Schutzdach (Kabine) hg (mm) 23202 23202) 23202) 2320?) 4.7
4.8 |Sitzhohe/Standhohe h, (mm) 2452) 2452) 2452) 2452) 4.8
4.11 | Zusatzhub hy (mm) - - 810 810 4.1
4.14 | Standhohe angehoben h;, (mm) 32457?) 52452) 3245?) 52452) 4.14
4.19 | Gesamtlange (ohne Last) I, (mm) 3135 3325 3085 3275 4.19
4.20 [Lange einschl. Gabelrticken I, (mm) 1885 2075 1885 2075 4.20
4.21 | Gesamtbreite b, /b, (mm) 900/1000 1000/1000 900/900 1000/1000 4.21
$ | 4.22 | GabelzinkenmaBe s/e/l (mm) 40/100/1250 40/100/1250 40/100/1200 40/100/1200 |4.22
g 4.24 | Gabeltragerbreite b; (mm) - - 600 600 424
ﬁ 4.25 | GabelauBenabstand bs (mm) 560 560 560 560 4.25
.§ 4.27 | Breite Gber Fihrungsrollen bg (mm) 1200 1200 1100 1200 4.27
2 | 4.31 | Bodenfreiheit mit Last unter Hubgerust m, (mm) 50 50 50 50 4.31
g 4.32 | Bodenfreiheit Mitte Radstand m, (mm) 60 60 60 60 4.32
4.34 | Arbeitsgangbreite bei Palette 1200x800 Ast (mm) 1200 1200 1100 1200 4.34
4.35 | Wenderadius Wa (mm) 1550 1760 1550 1760 4.35
4.39 | Gesamthub h; +h, (mm) 3810 5810 4.39
4.40 | Kommissionierhéhe h;,+1600 (mm) 4845 6845 4845 6845 4.40
4.42 | Palettenbreite b, (mm) 800 800 800 800 4.42
4.43 | Palettenlange ls (mm) 1200 1200 1200 1200 4.43
4.44 | Lichte Weite Fahrerplatzeinstieg (mm) 585 585 585 585 4.44
4.45 | Lichte Fahrerplatzhohe innen (mm) 2050 2050 2050 2050 4.45
4.46 | Fahrerplatzbreite auBen by (mm) 1000 1000 900 1000 4.46
Plattformlange/Héhe Umwehrung/Plattformbreite  (mm) [ 1250/1090/1000 | 1250/1090/1000 - -
< 5.1 | Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last (SF) km/h 9,0/9,0 10,5/10,5 9,0/9,0 10,5/10,5 5.1
E 5.2 | Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,29/0,31 0,35/0,39 0,29/0,31 0,35/0,39 52
é‘* 5.3 | Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,34/0,31 0,39/0,37 0,34/0,31 0,39/0,37 53
2 | 5.10 | Betriebsbremse e o e R
K] 5.11 | Parkbremse el. Federspeicher | el. Federspeicher | el. Federspeicher | el. Federspeicher [5.11
6.1 |Fahrmotor, Leistung S, 60 min. kW 3 6,9 3 6,9 6.1
5 6.2 | Hubmotor, Leistung bei S; 25% kW 9,5 9,5 9,5 9,5 6.2
2
§ 6.3 |[Batterie nach DIN 43531/35/36 A, B, C, nein 3 EPzS465 4 EPzS 620 3 EPzS 465 4 EPzS 620 6.3
w | 6.4 |Batteriespannung, Nennkapazitat Ky V/Ah 48/465 48/620 48/465 48/620 6.4
6.5 |Batteriegewicht kg 740 930 740 930 6.5
§5 8.1 |[Art der Fahrsteuerung AC-Antriebssteuerung | AC-Antriebssteuerung | AC-Antriebssteuerung | AC-Antriebssteuerung | 8.1
*Z 8.4 |Schalldruckpegel nach EN 12 053, Fahrerohr dB(A) 62 69 62 69 8.4
& |8.6 |Lenkung elektrisch elektrisch elektrisch elektrisch 8.6
1) Q (t) 1,0 bei c = 600 mm
2) +30 mm bei mobilem Personenschutzsystem

Dieses Typenblatt nach VDI-Richtlinie 2198 nennt nur die technischen Werte des Standard-Gerates. Abweichende Bereifungen, andere HubgerUste, Zusatzeinrichtungen usw. kdnnen andere Werte ergeben.
Anderungen und technische Verbesserungen vorbehalten.



Stand: 01/2009
|

EKS 210 Standard-Hubgeriist-Ausfiihrungen (mm)
h, hyes (hs+ho) h, h,* his* h* h,*

Zweifach- 3000 3810 - 3245 4845 2330 5320
Hubgerust ZT 3500 4310 - 3745 5345 2580 5820
4250 5060 - 4495 6095 2960 6570

Dreifach- 4750 5560 10 4995 6595 2330 7070
Hubger(st DZ 5500 6310 260 5745 7345 2580 7820
6000 6810 450 6245 7845 2770 8320

*+30 mm bei mobilem Personenschutzsystem

EKS 312 Standard-Hubgeriist-Ausfiihrungen (mm)
h, Nges (hs+ho) h, h,* hos* h,* h,*

Zweifach- 5000 5810 - 5245 6845 3330 7320
Hubgertst ZT 5500 6310 - 5745 7345 3600 7820
6000 6810 - 6245 7845 3850 8320

6500 7310 - 6745 8345 4125 8820

7500 8310 - 7745 9345 4650 9820

8500 9310 - 8745 10345 5150 10820

Dreifach- 4750 5560 10 4995 6595 2330 7070
Hubgeriist DZ 5500 6310 260 5745 7345 2580 7820
6000 6810 450 6245 7845 2770 8320

6500 7310 630 6745 8345 2950 8820

7500 8310 1010 7745 9345 3330 9820

8300 9110 1280 8545 10145 3600 10620

9250 10060 1805 9495 11095 4125 11570

9500 10310 1805 9745 11345 4125 11820

*+30 mm bei mobilem Personenschutzsystem



Vorteile nutzen

Pionier der Drehstromtechnik

Uber 150.000 Jungheinrich Drehstrom-Fahr-
zeuge sind weltweit im Einsatz. Dieses Know-
how spiegelt sich in der heutigen Antriebs- und
Steuerungstechnik wider:

® Hohe Kommssionierleistung.

m Niedriger Energieverbrauch.

m Effektiver Warmehaushalt.

m \Weniger Wartung und Verschleif.

Antriebsraum

Hohe Umschlag- und Kommissionier-
leistung

m Drehstrommotoren mit hohem Drehmoment.
® Hohe Fahr- und Hubbeschleunigung

m Schneller Haupt- und Zusatzhub.

Modularer Aufbau

Hohe Flexibilitat durch modularen Aufbau:

= Unterschiedliche Rahmen- und Kabinenbreiten.

m Flexibles Bedienpultkonzept.

m | astaufnahmemittel: Zusatzhub, begehbare
Palette oder Plattformlésungen.

m Frei verfahrbar.

® Mechanische Schienenfihrung oder induktive
Fuhrung (beides optional).

Bedienelemente, last- und antriebseitig

Offen fur die Zukunft:

m Adaptersystem zur Anpassung der Kabinen-
breiten an neue Einsatzbedingungen.

m Elektronisches Hubgeristraster zur Einpla-
nung von Reserven.

m TUV-zertifiziertes Steuerungsystem (CAN-Bus)
fir maximale Sicherheit.

Wirtschaftlicher Energiehaushalt

m Doppelte Energierlickgewinnung durch re-
generatives Abbremsen und Nutzsenken.

m Arbeitsplatzbeleuchtung in energiesparender
LED-Ausfuhrung.



Vorteile nutzen

m Aktivierung der LED-Arbeitsscheinwerfer an
Zielposition (optional).

m | dngere Einsatzzeiten mit einer Batterie-
ladung (bis zu 2 Schichten).

m Aktives Energie- und Batteriemangement.

m | dngere Batterielebensdauer.

m Batterierollen fir schnellen Batteriewechsel.

RFID-Bodensteuerung (optional)

m Fahrzeugsteuerung durch Transpondertech-
nologie.

m Permanente Wegmessung flr exakte Erken-
nung aller Lagerbereiche.

m Hohe Flexibilitat bei Schalt-/Sicherheitsfunk-
tionen (Gangendsicherung, Hub-/Fahrabschal-
tungen, Geschwindigkeitsreduzierung).

m Optimierung der Fahrgeschwindigkeitsprofile
auf die Bodentopologie.

Jungheinrich-Lagernavigation (optional)

m Anbindung des EKS an ein Lagerverwaltungs-
system (LVS) Uber Datenfunkterminal oder
Scanner.

= Direkte Ubernahme der Zielposition im Schmal-
gang durch den Fahrzeugrechner.

m Automatische Vertikalpositionierung.

m Automatische Horizontalpositionierung.

m Hoher Automatisierungsgrad.

m \erbesserte Kommissionierleistung.

m Effektive Doppelspielfahrten.

m Ausschluss von Fehlanfahrten durch RFID-Be-
reichserkennung.

= Hohe Flexibilitdt im Lager bei der Anpassung
an bestehende LVS und bei der Lagererweite-
rung.

Integriertes Jungheinrich-Personenschutz-

system (optional)

m Werkseitige Integration in den Sicherheits-
rechner.

m Projektierung, Inbetriebnahme und Wartung
durch Jungheinrich.

Ergonomie und Komfort

m GroBzlgig dimensionierter Einstieg.

m Standplattformhohe abgesenkt nur 245 mm.

m GroBe Kopffreiheit.

m Flache Bristung fur leichten Zugriff auf die
Palette.

m Hervorragende Sicht auf die Last und Fahrbahn.

Jungheinrich
Vertrieb Deutschland AG & Co. KG

Am Stadtrand 35
22047 Hamburg
Telefon 0180 5235468*
Telefax 0180 5235469*

*Bundesweit nur € 0,14 pro Minute

info@jungheinrich.de
www.jungheinrich.de

Bedienelemente, antriebseitig

m Hohenverstellbare Bedienpulte mit integrier-
ter Ablage.

m Frei belegbare Folientastatur mit Ziffernblock.

m Schalterloses Zweihand-Bedienkonzept.

m Fahrsteuerung per Daumenbewegung.

m Endlagen-/Ubergangsddmpfungen aller Hy-
draulikfunkionen.

Steuerungssystem (CAN-Bus)
m Alle Bewegungen parametrierbar.
m Elektronisch gesteuerte Antriebsradbremse.

Inbetriebnahme und Wartung
m Schnelle und sichere Inbetriebnahme durch
Teach-in-Verfahren.

Jungheinrich-Personenschutzsystem

m |ntegriertes Diagnosesystem zur Fernwartung
mittels Modem.

m 1000-Betriebsstunden-Wartungsintervall.

m Elektronik mit verschleiBfreier Sensorik.

Zuverlassiger Betrieb —

hohe Verfiigbarkeit

m Robuste und wartungsfreie Drehstromantriebe
ohne VerschleiBteile.

m 70 % weniger Kabel und Stecker durch CAN-
Bus.

Zusatzausstattung

® Mechanische Schienenftihrung.

m Induktive Fihrung fur exakte Fhrung in der
Gasse ohne mechanische Belastung von
Komponenten.

= Komfortpaket , Arbeitsplatz” mit LED-Innen-
beleuchtung, LED-Arbeitsscheinwerfern und
Geblase.

m Bedienung in Last- und Antriebsrichtung.

m Radio mit CD-Player und MP3-Schnittstelle.

= Hubhohenvorwahl.

m Horizontalpositionierung.

® Jungheinrich ISM: Informationssystem fur das
Staplermangement.

® Modulares System von Hub- und Fahrab-
schaltungen sowie Geschwindigkeitsreduzie-
rungen.

m Zugang Uber PIN-Code.

® Mechanische und elektrische Schnittstelle fur
Materialfluss-Managementsysteme.

= Batterierollen fur seitlichen Batteriewechsel.

Jungheinrich AG

1SO 9001, ISO 14001
Zertifizierungen des Qualitats-
und Umweltmanagements. Ce

Jungheinrich-Flurférderzeuge
entsprechen den européischen

Sicherheitsanforderungen.

JUNGHEINRICH

Das lohnt sich.

8736.D.4.1.2009.rs.



